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Digitalisierung
Wunsch

,Umwandeln von analogen Werten in digitale Formate*

w»Sammeln und Verkniipfen von Informationen und Ableiten
sinnvoller Handlungen*
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Digitalisierung
Wirklichkeit

- ,Datensammlung um des Sammelns willen*
- ,,Verkniipfen um des Verkniipfens willen*
- Mensch wird nicht mehr im Kreislauf gehalten

- Fehler in der Automatisierung sind kaum zu erkennen und noch
schwieriger zu beheben
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Digitalisierung
Wirklichkeit

»Jeder Sensor zu viel bringt nur Stress“

»,Laptop, Digitalisierung, Netzwerk, aber irgendjemand muss
doch noch wissen ob Gleit- oder Rillenlager*

»Aut-Computer Update Checklistenpunkt 1: Rettungsweste
anlegen®
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Digitalisierung
Wirklichkeit

- Schnelle Informationsfindung

- Schnellerer Support

- effizienteres Personalmanagement
- okologische Uberwachung
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Automatisierung
im technischen Schiffsbetrieb

,Das Ausriisten einer Einrichtung, so dass sie ganz
oder teilweise ohne Mitwirkung des Menschen
bestimmungsgemadarn arbeitet”

DINV 19233

« AUT 24 — Klassemerkmal
- Es gibt nicht DIE Automatisierung
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Aufgaben der Automatisierung
im technischen Schiffsbetrieb

- ,,die Automatisierung® fiir ein Beispielschiff

: Navigation

L

| |
Fahrmotoren Bugstrahler Propeller
Rolls-Royce Jastram Wartsild/Piening

Motorsteuerung
Caterpillar/MAN Powermanagement-

system

Regler Siemens / ABB

Woodward/ Europe
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Aufgaben der Automatisierung
im technischen Schiffsbetrieb

- Sammelstelle fiir Automatisierungen

= Informationsfluss quasi nicht vorhanden
- Anzeige und Informationssystem

- dezentrale Steuerung
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Aufgaben der Besatzung

im technischen Schiffsbetrieb

- Sicherheit herstellen (ManGverbereitschaft)
- Fall-Back System

- Kaum am Manoverbetrieb beteiligt

- Uberwachung immer komplexerer Systeme
- Finden der kleinen Fehler

- Verkniipfen von Informationen
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Aufgaben der Besatzung
im technischen Schiffsbetrieb
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Aufgaben der Besatzung
im nautischen Schiffsbetrieb

- Umgebung sicher einschatzen
- Gefahren bewerten & agieren
- Okonomische Aspekte

- Sicher ankommen

- Piinktlich ankommen

- Effizient ankommen
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Zukiinftige autonome Aufgaben
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Zukiinftige autonome Aufgaben
FTS
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Zukiinftig autonome Aufgaben
FTS

= Optimum finden

- Verkehr beriicksichtigen

- Fehlverhalten anderer Schiffe beriicksichtigen
- Eigeniliberwachung

- Sensorik optimieren
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Zukiinftig autonome Aufgaben
FTS, Pradiktion & MTCAS
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Vielen Dank fiir lhre Aufmerksamkeit




